CAV kontrolorlerine
alt servomotorlar

Modulasyon (oransal)
servomotorlari 2

iklimlendirme sistemlerinde degisken hava debileri icin

Gulcinu mekanik olarak kendi saglayan EN, RN veya VFC Tipi CAV kontrolérleri
ve VFR Tipi debi ayar damperlerine ait servomotorlar

Referans degeri ayarlama

Besleme voltaji 24 V AC/DC

Kontrol giris sinyali: 0 - 10V DC yada 2 — 10 V DC arasi voltaj sinyali
Potansiyometre veya mekanik durdurucular

CAV kontrolori veya debi ayar damperi ile pozitif kilit baglantisi
lyilestirme mimkiin
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CAV kontrolorlerine ait servomotorlar

Genel bilgiler Modulasyon (oransal) servomotorlari

Tip Sayfa
Modulasyon (oransal) Genel bilgiler 22-12
servomotorlari Ozel bilgiler - B7* 22-14
Ozel bilgiler - B2* 22-15
Ozel bilgiler — E03 2.2-16
Temel bilgiler ve tanimlar 2.3-1
Tanim Uygulama
— Degisken (oransal) ayarlamaya yonelik
servomotorlar
— Glcund mekanik olarak kendi saglayan EN,
RN veya VFC Tipi CAV kontrolérlerinin hava
debisi referans degerlerinin degisken (oransal)
ayarlanmasi
— VFRTTipi ¢esitli damper klapesi konumlarinin
ayarlanmasi
Parcalar ve 6zellikleri
- Hava debisi referans degerlerinin
ayarlanmasina yonelik potansiyometre veya
mekanik durdurucular
— Besleme voltaji 24 V AC/DC
— Asin ylk korumasi
— Referans deger sinyali0 - 10V DC ya da
2-10VDC
Her eklenti elemani, CAV RN veya EN Tipi hava debisi kontrolérlerine ait servomotorlar
kontrolérunun siparig A "
koduyla tanimlidir. o b T G BT Servo-motor : llave sivic :
Parca numarasi Tip Besleme voltaji | Parca numarasi Tip
B70 M466DT6 LM24A-SR-F 24V AC/DC
B72 M466DT6 LM24A-SR-F 24V AC/DC M536AI3 S2A

VFC Tipi hava debisi kontrolérlerine veya VFR Tipi debi ayar damperlerine ait servomotorlar

Siparis kodu detayi| Parca numarasi Tip Refera:;z:egerl Besleme voltaji
E03 M466EP7 224C-024-02-003 Potansiyometre 24V AC/DC
Ks-22-12 TROZ “rechnik 02/2016 — DE/tr



CAV kontrolérlerine ait servomotorlar
Genel bilgiler Modulasyon (oransal) servomotorlari

Fonksiyon Fonksiyonel tanim
Servomotor, damper klapesinin konumunu
minimum ile maksimum arasinda herhangi bir
konuma hareket ettirir.
Minimum ve maksimum konumlar,
potansiyometreler ile ayarlanabilir.
Kontrol giris sinyali bir voltaj sinyalidir. CAV
kontroldrleri herhangi bir 8lgim yapmadigi igin
cikis sinyali, hava debisi gercek degerinden ¢ok
damper klapesi konumunu gdsterir.

B7* ve EO3 siparis kodlari Bir voltaj sinyaliyle baslatilan degisken kontrol
ile eklenti elemanlari igin

gecerlidir.
Sollwertgeber
24V
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U Voltaj sinyali0—10V DCyada2-10V DC
B7* siparig kodlari ile Modiilasyonlu servomotorlar icin 1 telli 2 telli kontrol (3-nokta)
eklenti elemanlari igin kontrol modiilasyonlu servomotorlar icin
gecerlidir.
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Anahtar fonksiyonlari Anahtar fonksiyonlari
S1 agik: D6nme yénii 1 S1 acgik:
S1 kapali: Dénme yénu 2 S2 acik:  Servomotor durmustur (herhangi konumda)
S2 kapali: Dénme yénu 1

S1 kapali:
S2 acik: D6nme yo6ni 2
S2 kapali: Ddnme yoéni 2

Fabrika ayarlamasi durumunda servomotor
faaliyetinin etkisi

Dénme yoéni
1 2
B7* V,

Siparis kodu detayi

min Vmaks
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CAV kontrolorlerine ait servomotorlar

Ozel bilgiler - B7* Modulasyon (oransal) servomotorlari

Devreye alma
GuUcunl mekanik olarak kendi saglayan RN — Minimum ve maksimum hava debilerine gére
veya EN Tipi hava debisi kontrolérlerinin hava mekanik durduruculari ayarlayin.

debisi referans degerlerinin degisken (oransal) — Gerekirse anahtar kullanarak dénme yoéninu
/ B70 L2 S
/ B72 ayarlanmasina yonelik LM24A-SR servomotoru degistirin.

(yalmzca 300 mm'lik bir yukseklige kadar)

Tanim Uygulama

Siparis kodu detay! Tirler
- B72: devre sonu konumlarini algilamak igin
ilave anahtarli

Parcalar ve 6zellikleri

— Besleme voltaji 24 V AC/DC

— Kontrol giris sinyali: 2 - 10 V DC arasi referans
deger sinyali, toplam dénme araligina (90°)
karsilik gelir; calisma araligi mekanik
durdurucularla sinirhidir

— Cikis: Konum geri beslemesi2 - 10V

— Hava debilerinin ayarlanmasina yonelik
mekanik durdurucular

— Doénme yoénuni ayarlama anahtari

— Damper klapesi miliyle pozitif kilit baglantisi

— Manuel ¢calismaya olanak saglayan kilit agma
dagmesi

Teknik bilgiler Servomotor LM24A-SR ve LM24A-SR-F

Besleme voltaji (AC)

24V AC + %20, 50/60 Hz

Besleme voltaji (DC) 24V DC + %20
Giic derecesi (AC) 2VA
Giic derecesi (DC) 1w
Tork 5Nm
90° icin calisma slresi 150 s

TRO/ reciun

LM24A-SR-F
servomotoru

Konum geri beslemesi

2-10VDC, 1 mA

Kontrol sinyali

2-10V DC, R, > 100 kQ

Baglanti kablosu

4 x 0,75 mm?, 1 m uzunlugunda

IEC koruma sinifi

Il (korumall ekstra algcak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Calisma sicakligi -30ila50°C
Agirlik 0,5 kg

Kablolama

Kontrol secenekleri icin
Genel bilgiler — fonksiyon
bélimiine bakin

K56-22-14

Baglanti kablosu damar tanimlama

BK RD WH OG
O O OO
1 2 383 5
L ~ Y U
=
LM24A-SR
11,- Toprak, nétr
2~ +: Besleme voltaji
3Y: Referans deger sinyali
5U: Konum geri beslemesi

LM24A-SR ve LM24A-SR-F
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CAV kontrolorlerine ait servomotorlar

Ozel bilgiler — B2* Modulasyon (oransal) servomotorlari

Tanim Uygulama

— Servomotorun ¢alismasiyla ulasilan damper
klapesinin devre sonu konumlari algilamak igin
ilave S2A anahtar

— Anahtar fonksiyonlarinin sinyalizasyonu veya

etkinlestiriimesi icin voltajsiz kontaklar

iki entegre anahtar; 6rnegin, damper kanadi

ACIK ve damper kanadi KAPALI igin

— Herhangi bir anahtarlama noktasinin

ayarlanmasi igin potansiyometre

/ B52
/ B62

Siparis kodu detay! -

S2A ilave anahtari

Kontak tipi 2 degistirme kontagi"
Maks. anahtarlama voltaji (AC) 250V AC
Maks. anahtarlama akimi (AC) 3 A (direncli yuk); 0,5 A (enduktif yik)
Maks. anahtarlama voltaji (DC) 110V DC

Maks. anahtarlama akimi (DC)

0,5 A (direngli yiik); 0,2 A (endiktif yik)

Baglanti kablosu

6 x 0,75 mm?, 1 m uzunlugunda

IEC koruma sinifi Il (koruyucu yalitim)

S2A ilave anahtan Koruma seviyesi IP 54
o 2004/108/EU'ya gore Elektromanyetik Uyumluluk, 2006/95/EU'ya gore algak

EC uygunlugu gerilim

Calisma sicakhgi -30ila50 °C

Agirlik 0,250 kg

) Her iki ilave anahtar da kullaniliyorsa anahtarlama voltajlari ayni olmalidir.

Kablolama Baglanti kablosu damar tanimlama

VT RD WH OG PK GY

OO O0OO0OO0Oo
S1 S2 S3 S4 S5 S6

e B

A
S1: Ortak kontak
S2: Mekanik durdurucu 1 < x
S3: Mekanik durdurucu 1 > x
S4: Ortak kontak
S5: Mekanik durdurucu 2 < x
S6: Mekanik durdurucu 2 > x

x: %0 - 100 Anahtarlama noktasi (ayarlanabilir)
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CAV kontrolorlerine ait servomotorlar

Ozel bilgiler - EO3

Tanim

/ EO3

Siparis kodu detay!

Uygulama

— Degisken (oransal) ayarlamaya yonelik 224C-
024-02-003 servomotoru

— GUclnu mekanik olarak kendi saglayan
VFC Tipi CAV kontrolérlerinin hava debisi
referans deg@erlerinin degisken (oransal)
ayarlanmasi

— VFR Tipi ¢esitli damper klapesi konumlarinin
ayarlanmasi

Parcalar ve 6zellikleri

— Besleme voltaji 24 V AC/DC

— Kontrol giris sinyali: 2 - 10 V DC arasi referans
deger sinyali, potansiyometreler ile ayarlanan
calisma araligina karsilik gelir.

— Cikis: Konum geri beslemesi0 - 10V

— Hava debisi referans degerlerinin
ayarlanmasina y6nelik potansiyometre

— Damper klapesi miliyle pozitif kilit baglantisi

— Fonksiyon testi digmesi: Motor, 6nce minimum
konuma sonra maksimum konuma hareket
eder; sonra referans konumuna geri déner.

— Gosterge 15191: Servomotor referans degerine
ulasmis, servomotor hareketli ya da bloke
olmus

Modulasyon (oransal) servomotorlari

Devreye alma
— Minimum veya maksimum hava debisini

ayarlamak igin potansiyometreyi kullanin.

Teknik bilgiler

o]

TRO A “recumi

224C-024-02-003 servomotoru

Besleme voltaji (AC)

24V AC + %20, 50/60 Hz

Besleme voltaji (DC)

24V DC + %20

Gic derecesi (AC) 3VA
Giic derecesi (DC) 2W
Tork 5Nm
90° i¢in calisma siresi 20-60s

Kontrol sinyali

0-10V DC, R, > 100 kQ

Baglanti kablosu

3 x 0,75 mm?, 1 m uzunlugunda

IEC koruma sinifi

Il (korumall ekstra algcak gerilim)

Koruma seviyesi IP 42
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
alisma sicakligi -30ila50 °C
224C-024-02 E, ?k e : o5k
servomotoru girt O Kg
Kablolama Baglanti kablosu damar tanimlama

Kontrol segenekleri igin
Genel bilgiler — fonksiyon
bélimune bakin

K5-22-16
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224C-024-02-003

11, - Toprak, nétr

2~ +: Besleme voltaji

3Y: Referans deger sinyali

4 U: Konum geri beslemesi
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