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VAV terminal unitelerine 1

ait kontrol bilegenleri
Tip Universal, statik

Kontamine emis havasi ya da basin¢ kontrolu i¢in
Emis havasi sistemlerinde 6zellikle agresif ortamlarda VAV terminal Unitelerine
ait moduler kontrol bilesenleri

B Uygulamaya dayanan modul secimi

B Farkl torklara sahip servomotorlarla birlikte kullanim imkani
istege bagl ekipman

B Damper klapesi ACIK' ve 'damper klapesi KAPALI' emniyet fonksiyonlarina

sahip servomotorlar (yay geri dénusli servomotorlar)
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Genel bilgiler Universal, statik
Tip Sayfa
Universal, statik Genel bilgiler 1.3-48
Hava debisi kontroli — BP* 1.3-53
Hava debisi kontrolli — BB* 1.3-59
Hava debisi kontrolli — XD* 1.3-64
Fark basing kontroll —- BR*, BS* 1.3-69
Fark basing¢ kontroli — BG*, BH* 1.3-75
Fark basing kontrolu — XE*, XF* 1.3-80
Temel bilgiler ve tanimlar 1.5-1
Tanim Uygulama

— Universal (statik) Tipi elektronik hava debisi
kontrolérleri, VAV terminal Uniteleriyle birlikte

— . kullanmak Gzere tasarlanmistir.
| — Statik fark basing 6lgimine dayanan hava
o8 \ debisi kontrolil veya fark basing kontrolii
— Statik fark basing transdiseri ve elektronik
B e | kontrolér hep beraber bir gévdede ya da ayri

gbvdelere takilabilir.
— Servomotor veya yay geri dénUsli servomotor
ayridir.
& — Oda sicaklik kontrol6rii, merkezi bina yénetim
o 1 - h sistemi, hava kalitesi kontroléri veya benzer
P llI ' Unitelerin cikis sinyalleri, hava debisi referans
= e degerini kontrol eder.

— Anahtarlar ve réleler araciliiyla manuel
(override) kontrol
— Hava debisi gergek (geri besleme) degeri veya
Ornek fark basing gercek (geri besleme) degeri lineer
voltaj sinyali olarak kullanilabilir.

— Kontrolér parametreleri fabrika ayarlidir.

— Sahada ayarlamaya gerek yoktur.

- Kritik durumlarda, iligkili zararl maddeleri ve
olustugu konsantrasyonlari hesaba katarak
hava terminal Unitesi ve fark basing
transduserinde malzeme uygunluk testinin
yapilmasi gerektigine dikkat ediniz.

VRP-M Universal
kontroléri

Bakim

— Statik fark basing transduserinin sifir noktasi
kalibrasyonunun yilda bir kez yapilmasi tavsiye
edilir.
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Genel bilgiler

VAV terminal tiniteleri icin Universal kontrolérii, statik, hava debisi kontrolii

Universal, statik

Siparis Kontrolor Statik fark basin¢ transdiiseri Servomotor VAV terminal liniteleri
kodu
detayl |Parcanumarasi| Tip |Parca numarasi Tip Parca numarasi Tip
BP3 M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300 M466EQ9 NM24AV-ST|T 2@ ® ® @
BP1 M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300 M466ERO SM24A-V-ST @
NF24A-V-ST
BPB M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300 M466DR2 yay geri dénislii servomotor QINIGIGCIGIOIV)
LMQ24A-SRV-ST
BPG M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300 M466EQ2 yilksek hizli servomotor @D ®
NMQ24A-SRV-ST
BPG M466EN6| VRP-M M546EJ1 VFP-300 M466EQ3 yilksek hizl servomotor @0@6®
BB3 M546EG2 VRP M546EJ1 VFP-300 M466DJ8 NM24AV| D@ R® B ® @
BB1 M546EG2 VRP M546EJ1 VFP-300 M466DG8 SM24A-V @
BBB M546EG2 VRP M546EJ1 VFP-300 M466DR1 elcan DOR®®BG®®
yay geri dénusli servomotor
XD1 M546ED5|GUAC-S3 —|GUAC-S3'e dahil M466EL7 227-024-08V| D@ R@@®® ® @
AL 381C-024-20-V-004
XD3 M546ED5|GUAC-S3 —|GUAC-S3'e dahil| A00000028400 yay geri dénislii servomotor QINIVICIBICIY)
@ Nominal él¢li 250°ye kadar TVR, TVZ, TVA
(@ Nominal él¢li 315'ten itibaren TVR, TVZ, TVA
®TW
@TVT
(® TZ-Silenzio, TA-Silenzio
(® Nominal él¢li 250°'ye kadar TVRK
@ Nominal él¢ii 315'ten itibaren TVRK
TVLK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Genel bilgiler

VAV terminal tiniteleri icin Universal kontrolérii, statik, fark basin¢ kontrolii

Universal, statik

Siparis Kontrol6r Statik fark basin¢ transduiseri Servomotor | VAV terminal Uniteleri
kodu Parca numa- . Parca numa- . Parca numa- .
detayi rasi Tip rasi Tip rasi Tip

BR3 M466EN6| VRP-M M546EJ6 VFP-100 M466EQ9 NM24AV-ST| D@ R®B® ® @D ® ©®

BR1 M466EN6| VRP-M M546EJ6 VFP-100 M466ERO SM24A-V-ST @
NF24A-V-ST

BRB M466EN6| VRP-M M546EJ6 VFP-100 M466DR2 yay geri donuslu PERO®E®
servomotor
LMQ24A-SRV-ST

BRG M466EN6| VRP-M M546EJ6 VFP-100 M466EQ2 yiiksek hizl servomotor D®
NMQ24A-SRV-ST

BRG M466EN6| VRP-M M546EJ6 VFP-100 M466EQ3 yitksek hizli servomotor BIGIVIO)

BS3 M466EN6| VRP-M M546EJ7 VFP-600 M466EQ9 NM24A-V-ST DOR®®®

BS1 M466EN6| VRP-M M546EJ7 VFP-600 M466ERO SM24A-V-ST @
NF24A-V-ST

BSB M466EN6| VRP-M M546EJ7 VFP-600 M466DR2 yay geri donuslu DO®®®O®
servomotor
LMQ24A-SRV-ST

BSG M466EN6| VRP-M M546EJ7 VFP-600 M466EQ2 yiiksek hizlh servomotor @
NMQ24A-SRV-ST

BSG M466EN6| VRP-M M546EJ7 VFP-600 M466EQ3 yitksek hizli servomotor OISJOIO)

BG3 M546ED1 Vg.I_PP M546EJ6 VFP-100 M466DJ8 NM24AV| DOR®B®® D ® ©®

BG1 M546ED1 V;f’P M546EJ6 VFP-100 M466DG8 SM24A-V @
NF24A-V

BGB M546ED1 Vg.I_PP M546EJ6 VFP-100 M466DR1 yay geri donlslu PERO®E®
servomotor

BH3 M546ED1 Vg.l'.jp M546EJ7 VFP-600 M466DJ8 NM24A-V DOR®®®

BH1 M546ED1 Vg'IPP M546EJ7 VFP-600 M466DG8 SM24A-V @
VRP- NF24A-V

BHB M546ED1 STP M546EJ7 VFP-600 M466DR1 yay geri donuslu DOR®®O®
servomotor

XE1 M546ED6 GUAS{ —-| GUAC-P1'e dahil M466EL7 227-024-08-V PERO®ED
381C-024-20-V-004

XE3 M546ED6 GUAPC 1' —| GUAC-P1'e dahil| AO0000028400 yay geri donuslu PEROG®E®
servomotor

XF1 M546ED7 GUA’% GUAC'Z%{}?} M466EL7 227-024-08-V D@E@®®®
\ 381C-024-20-V-004

XF3 msaceD7| ST GUACPEYal 00000028400 yay geri doniisli DOBDO®®
servomotor

@ Nominal 6lgli 250°ye kadar TVR
(@ Nominal 6l¢ii 315'ten itibaren TVR

@1V
@TVT

(® TZ-Silenzio, TA-Silenzio

® Nominal él¢li 250°'ye kadar TVRK
@ Nominal él¢li 315'ten itibaren TVRK
Nominal élct 250°ye kadar TVRK
(@ Nominal él¢li 315'ten itibaren TVRK

Her eklenti elemani, VAV terminal iinitesinin siparis koduyla tanimlidir.
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Genel bilgiler

Fonksiyon

Hava debisi kontrolii

02/2016 — DE/tr

Fonksiyonel tanim

Hava debisi, fark basinci (efektif basing) élctlerek
belirlenir. Bu amagla VAV terminal Gnitesi, bir fark
basin¢ senséru ile donatiimistir.

Statik fark basing transduseri, efektif basinci bir
voltaj sinyaline dénusturdr. Dolayisiyla hava debisi
gercek (geri besleme) degeri, bir voltaj sinyali
olarak kullanilabilir. Fabrika ayari, 10 V DC'nin hep
nominal hava debisine (V,,,,) karsilik gelmesi
seklindedir.

Hava debisi referans degeri, yiksek seviyeli bir
kontrolérden (6rnegin, oda sicaklik kontrolérd,
hava kalitesi kontrolérl, merkezi bina yonetim
sistemi) ya da anahtarlama kontaklarindan gelir.
Degisken hava debisi kontroliiniin sonucunda V.,
ile V. arasindaki bir deger cikar. Kanalin tam
kapatilmasiyla oda sicaklik kontrolinid manuel
olarak devre digI birakmak (override) mimkUinddr.
Kontroldr, hava debisinin referans degerini gercek
(geri besleme) deger ile karsilastirr ve bir fark
varsa buna gore servomotoru kontrol eder.

Vi ve V..« hava debisi parametreleri,
potansiyometreler ile (VRP) ayarlanir ya da
kontrolére kaydedilir. Voltaj araliklar kontrolérde
kayithdir. Musteri bu parametreleri sahada
degistirmek istedigi takdirde potansiyometre,
ayarlama cihazi ya da servis aletine sahip bir
dizustu bilgisayar kullanarak gergeklestirilebilir.

Hava debisi kontrolii

— Hava debisi kontroléru, kanal basincindan
bagimsiz ¢aligir.

— Fark basinci dalgalanmalari, kalici hava debisi
degisikliklerine yol agcmaz.

— Kontroliin kararsiz hale gelmesini 6nlemek
amaciyla damper klapesinin hareket etmedigi
bir 614 banda izin verilmelidir.

— Fabrika ayarl hava debisi parametreleri,
musteri tarafindan degistirilebilir.

Calisma prensibi - Universal TROX/Belimo

Universal, statik

Calisma prensibi - Universal TROX/Gruner

I

+'| -
ol/@ [M]e
I —

@

@ Fark basing transdUseri
(2 Servomotor

(® Hava debisi kontrolori
@ Referans deger sinyali

® - e
,——>-—

O] ®

(@ Fark basing transduseri
(2 Servomotor
(® Hava debisi kontroldrii

@ Referans deger sinyali

T ROZ®TECHNIK

K5-1.3-51




VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Genel bilgiler

Fark basing¢ kontrolii

K5-1.3-52

Universal, statik

Fonksiyonel tanim

Statik fark basing transduseri, fark basincini bir
voltaj sinyaline dénustirur. Fark basing gergek
(geri besleme) degeri, bir voltaj sinyali olarak
kullanilabilir. Fabrika ayari, 10 V DC'nin hep
nominal fark basincina (Ap,,) karsilik gelmesi
seklindedir.

Fark basing referans degeri ya sabit bir degerdir
ya da referans deger ayarlayicisindan ya da
anahtarlama kontaklarindan gelir.

Kontrolér, fark basing referans degerini gergek
(geri besleme) deger ile karsilastirir ve buna gore
servomotoru kontrol eder.

Fark basing parametreleri, bir potansiyometrede
(VRP-STP) ayarli ya da kontrolérde kayithdir. Voltaj
araliklar kontrolérde kayithdir. Misteri bu
parametreleri sahada degistirmek istedigi takdirde
potansiyometre, ayarlama cihazi ya da servis
aletine sahip bir diztstu bilgisayar kullanarak
gerceklestirilebilir.

Sabit basin¢ kontrolii

— Fark basing kontroléru, kanal basincindan
bagimsiz ¢aligir.

- Basing dalgalanmalari, kalici fark basing
degisikliklerine yol agmaz.

— Kontrollin kararsiz hale gelmesini 6nlemek
amaciyla damper klapesinin hareket etmedigi
bir 610 banda izin verilmelidir.

— Fabrika ayarli fark basing parametreleri, musteri
tarafindan degistirilebilir.

Degisken basing kontrolii

— Y/Z kontrol sinyali girisine bagli réleler veya
anahtarlama kontaklari, Ap,,i, V& Appas Sabit
basinglari elde etmek ya da ¢esitli kontrol
ayarlarini manuel olarak devre digi birakmak
(override) icin kullanilabilir.

Calisma prensibi — Universal TROX/Belimo

Calisma prensibi -

— ic //

[
— I c
|

-~

»—i@|o |l 20 ;t

ol =

Universal TROX/Gruner

(2 Servomotor (2 Servomotor
(® Fark basing kontrolori
@ Referans deger sinyali

Ap Fark basing baglantisi

@ ® @ ®
@ Fark basing transduseri @ Fark basing transdUseri

@® Fark basing kontroléri
(@ Referans deger sinyali
Ap Fark basing baglantisi
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroli — BP*

Universal, statik

Tanim Uygulama Kullanigh ilaveler
— Universal kontrolér olarak VFP-300 statik fark — AT-VAV-B: Ayarlama cihazi
basing transduseri ile kombine edilmis VRP- . .
/ BP* / M elektronik hava debisi kontroldri Sinyal voltaj araliklari
- Degisken hava veya sabit hava debisi kontrolii ~ — 0:0-10VDC
— mumkanddr. - 2:2-10V DC kapama fonksiyonlu
Siparig kodu detay: — Debi, statik 8lgim prensibi kullanilarak luliir. (<0,1VDC)
- 0-10V DCyada2-10V DC gergek (geri
besleme) ve referans deger sinyallerine ait (;.all§r_na _modlarl s
voltaj aralig E: Tekil (S|_ngle) ve M.Yonet_e_n (master)
— Manuel (override) kontrollere ait ayr girisler, - gmi"' M,\'/ln'r;qm ha\;]a dek(a;snb_ .
kontrol6ér gruplarinin merkezi bir sekilde = Vmas: Maxsimum hava debisi
anahtarlanmasint mimkan kilar. S Yénetil | |
— MP bus arayiizii ile: Bir MP bus veriyolunda onenen (slave) galisma
(LAN) VRP-M gibi en fazla sekiz kullanici T omin 72 T, .
adreslenebilir. Bu, st diizey sistemler ile — V,aes: Hava debisinin yéneten kontrolére orani
entegrasyona olanak saglar. MP bus arayiiziine ) oo
sahip DDC kontrolér(, Universal kontrolérini F: %/ab'_t detgterr] debisi
kontrol eder. LonWorks sistemleri igin - Vmi”' soa/ 1|00ava eoisi
UK24LON Belimo arayUzu; EIB sistemleri igin T Vmaks 7°
UK24EIB; Modbus sistemleri icin UK24MOD; . . L
BACnet icin UK24BAC. Parametreler fat_)rlka ayarhdir. Msteri, siparig
— MP bus veriyolu arayizi kullanildigi zaman S|ra§|n(_ja_ g_erelfll caligma mod_ur_]u ve hava
0-10Vyada2—10V arayiizii ayni anda debilerini siparig kodunda belirtir.
kullanllama;. o Devreye alma
— MP bus veriyolu arayizl, yuksek hizli — Sahada ayarlamaya gerek yoktur.
servomotorlar ile kullanilamaz. — VAV terminal tinitelerini monte ederken, siparis
Konstriiksiyon edilen hava debilerine dayanarak her bir odaya
VFP-300 statik fark basing transduserine sahip dogru niteyi qtamak onemlidir.
VRP-M hava debisi kontroldrii - Baganl!lmontaj ve kablolamadan sonra
~ BP3:TVR, TVJ, TZ-Silenzio, TA-Silenzio TVZ, kontrolor kullanima hazirdir.
TVA, TVLK igin NM24A-V-ST servomotoru — Kontrolér i¢in sifir noktasi kalibrasyonu yapin ve
— BP1:TVT i¢in SM24A-V-ST servomotoru servomotoru uyarlayln.. . .
— BPB:TVR, TVJ, TVT, TZ-Silenzio, TA-Silenzio ~ ~ Vmin V& Vmais hava debisi parametreleri, bir ayar
TVZ TVA ’TVR’K igir,l NF24A-V-Sll' vay geri cihazi kullanarak sonraki bir agamada
doénusli servomotoru ayarlanabilr.
- BPG:TVR, TVZ, TVA, nominal 6lglii 250'ye
kadar TVRK ve TVLK icin LMQ24A-SRV-ST ve
TVLKyadaTVR, TVZ, TVA, nominal dl¢u
315'ten itibaren TVRK ve TVJ, TVT, TZ-Silenzio,
TA-Silenzio i¢cin NMQ24A-SRV-ST yliksek hizl
servomotor
Teknik bilgiler VRP-M hava debisi ve fark basin¢ kontroléri
Besleme voltaji (AC) 24V AC + %20, 50/60 Hz
-m . Besleme voltaji (DC) 24V DC + %10

byl U

VRP-M Universal
kontroldri

02/2016 — DE/tr

Glc derecesi (AC)

Fark basing transduseri dahil, servomotor olmadan maksimum 2,6 VA

Giic derecesi (DC)

Fark basing transduseri dahil, servomotor olmadan maksimum 1,1 VA

Referans deger giris sinyali

0-10V DC, R, > 200 kQ

Gercek (geri besleme) deger cikis sinyali

0-10V DC, maks. 0,5 mA

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

T ROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroli — BP*

VFP-300 statik fark basing
transduseri

NM24A-V-ST
servomotoru

SM24A-V-ST servomotoru

K5-1.3-54

VFP-300 statik fark basin¢ transdiiseri

Universal, statik

Besleme voltaji

kontrolérden

Olgme arahgi 0-300 Pa
Lineerlik + 3 Pa
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algak gerilim)
Koruma seviyesi IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

NM24A-V ve NM24A-V-ST servomotorlari

Besleme voltaji

kontrolérden

Gl derecesi (AC) 5,5 VA maks.
Giic derecesi (DC) 4 W maks.
Tork 10 Nm
90° icin calisma slresi 150s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumall ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirlik 0,710 kg

SM24A-V ve SM24A-V-ST servomotorlari

Besleme voltaji

kontrolérden

Giic derecesi (AC) 6 VA maks.
Giic derecesi (DC) 4 W maks.
Tork 20 Nm
90° icin calisma sliresi 150 s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirhk 0,910 kg
TROZ “technik 02/2016 — DE/tr



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontrolu — BP*

NF24A-V-ST yay geri
dénuslu servomotoru

LMQ24A-SRV-ST yliksek
hizli servomotoru

02/2016 — DE/tr

Universal, statik

NF24A-V ve NF24A-V-ST yay geri doniislii servomotorlari

Besleme voltaji kontrolérden
Giic derecesi (AC) 9 VA maks.
Giic derecesi (DC) 6,5 W maks.
Tork 10 Nm
90° icin calisma suresi <75s
Yay geri donlis suresi <20s
Kontrol sinyali kontrolérden
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algcak gerilim)
Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirlik 1,91 kg

LMQ24A-SRV-ST yiiksek hizli servomotoru

Besleme voltaiji

VRP-M kontrolériinden

Giic derecesi (AC) 23 VA maks.
Giic derecesi (DC) 13 W maks.
Tork 4 Nm
90° icin calisma slresi 25s

Kontrol sinyali

VRP-M kontrolériinden

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirlik 0,810 kg
TROZ technik K5-1.3-55



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroli — BP*

NMQ24A-SRV-ST yiiksek hizli servomotoru

Universal, statik

Besleme voltaji

VRP-M kontroldriinden

Gic derecesi (AC) 23 VA maks.
Giic derecesi (DC) 13 W maks.
Tork 8 Nm

4s

90° icin calisma siresi

Kontrol sinyali

VRP-M kontroldriinden

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirhik 0,970 kg

NMQ24A-SRV-ST yiksek

hizli servomotoru

Fonksiyon VRP-M

K5-1.3-56

(@ VRP-M kontrol6ri

(2 Fark basing transduseri kablosu
(® Servomotor kablosu

@ Gosterge isiklari

T ROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroli — BP*

Ozellikler

Referans deger sinyalinin 6zelligi

Universal, statik

Gercek (geri besleme) deger sinyalinin

ozelligi

Vo (100%)

Volume flow ——»
\

10V DC

Setpoint value signal ——
@®»0-10vVDC

®2-10VDC

Volume flow

V__ (100%)

nom

L— Setting range

@®0-10VDC
®2-10VDC

10V DC

Actual value signal U5 ——

0-10VDC

-_w
setpoint — 10

V-V )+V

max min) min

0-10VDC

U5 .
actual — 0 Vnom

2-10VDC

w-2 . . .
Vsetpoint = T (Vmax_ V ) +Vmin

min.

2-10VDC

_uUs5-2 Vv

actual — 8 nom

<.

Kablolama

02/2016 — DE/tr

Klemens baglantilari

O O
6 7

=0
Ir\JO
&0

$~0
N

1 z2

N

M

ol ol ol

—)£«0

'
| Universal

@ Fark basing transduserinin fis baglantisi

(2 Servomotorun fis baglantisi

® Ayarlama cihazinin fig baglantis

11 Toprak, nétr

2~ Besleme voltaji

3w: Referans deger sinyali

4 MP: MP bus

5 U5: Gergek (geri besleme) deger sinyali
6 z1: Manuel (override) kontrol 1

7 z2: Manuel (override) kontrol 2

Universal: VRP-M

T ROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilesenleri
Hava debisi kontroli — BP*

K5-1.3-58

Universal, statik

Degisken hava debisi kontrolii ve manuel (override) kontrol

Betriebsart S

Anahtar fonksiyonlari

S1 Kapama KAPALI

S2 Maksimum hava debisi V4

S3 Orta diizeyli hava debisi V,,,, (yalnizca 24 V AC
besleme voltajinda)

S4 Damper klapesi ACIK; diger tim manuel (override)
kontroller Gizerinde 6nceligi olur.

Timii AGIK: Degisken hava debisi ya da V,, (S5)

S5 Degisken hava debisi, agikken V.,

24V Raumtemperaturregler
1 ~ y
o O o O O O
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\
\
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| L / S5 | i
I ’
i ! | | S4 /s3/s2/s1
\ } : O O O O O O O } |
b 1 2 3 4 5 6 7 o V4
Pl Loy i
} } | Universal } }
ol I
o] Betriebsart E, M, F o
. N
I tttututuiuiptninie \ o
I 0 I P
L A I | | |
e 1]
. s
P——b—— L A |
O 00O OO0 O O |
1 2 3 4 5 6 7 !

Cesitli manuel (override) kontrollerini kombine
ederken kisa devre olmasini dnlemek icin anahtarlar
icten kilittlenmelidir.

Diyot: 6rn, 1N 4007

Universal: VRP-M

TROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroll — BB*

Universal, statik

Tanim Uygulama F2: Sabit deger
— Universal kontrolér olarak VFP-300 statik fark - V,,;: sabit hava debisi
basing transdUiseri ile kombine edilmig — Ve %100
/ BB* / VRP elektronik hava debisi kontrolért
— Degisken hava veya sabit hava debisi kontroll Parametreler fabrika ayarlidir. Misteri, siparis
— mumkunddar. sirasinda gerekli calisma modunu ve hava
Siparig kodu detay: — Debi, statik 8lgim prensibi kullanilarak élctiliir.  debilerini siparis kodunda belirtir.
— 2-10V DC gercek (geri besleme) ve referans
deger sinyallerine ait voltaj araligi Devreye alma
— Manuel (override) kontrollere ait ayr girigler, - Sahada ayarlamaya gerek yoktur.
kontroldr gruplarinin merkezi bir sekilde — VAV terminal Gnitelerini monte ederken, siparis
anahtarlanmasini miimkan kilar. edilen hava debilerine dayanarak her bir odaya
dogru Uniteyi atamak énemlidir.
Konstriiksiyon — Basarill montaj ve kablolamadan sonra
VFP-300 statik fark basing transdiserine sahip kontrolor kullanima hazirdir.
VRP hava debisi kontrolér( — Kontrolér i¢in sifir noktasi kalibrasyonu yapin ve
- BBS3:TVR, TVJ, TZ-Silenzio, TA-Silenzio, TVZ, servomotoru uyarlayin.
TVA, TVRK, TVLK igin NM24A-V-ST — Vpin Ve Vs hava debisi parametreleri,
servomotoru potansiyometreler kullanarak sonraki bir
- BB1:TVT i¢in SM24A-V-ST servomotoru asamada ayarlanabilir.
- BBB:TVR, TVJ, TVT, TZ-Silenzio, TA-Silenzio,
TVZ, TVA, TVRK icin NF24A-V-ST yay geri
doénusli servomotoru
Sinyal voltaj araligi
- 2:2-10VDC
Calisma modilari
E2: Tekil (single) ve M2: Yéneten (master)
— Vs Minimum hava debisi
~ Vaks: Maksimum hava debisi
S2:Yonetilen (slave) calisma
— Vpin: %0
- Ve Hava debisinin ydneten kontrolére orani
Teknik bilgiler VRP hava debisi kontrolorii

VRP Universal kontrolori

VFP-300 statik fark basing
transdiseri

02/2016 — DE/tr

Besleme voltaji (AC)

24V AC + %20, 50/60 Hz

Giic derecesi (AC)

servomotor olmadan maks. 2,6 VA

Referans deger giris sinyali

2-10V DC, R, >100 kQ

Gergek (geri besleme) deger cikis sinyali

2-10V DC lineer, maks. 0,5 mA

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

VFP-300 statik fark basing¢ transdiiseri

Besleme voltaji kontrolérden
Olgme arahigi 0-300 Pa
Lineerlik + 3 Pa
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algak gerilim)
Koruma seviyesi IP 42
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

T R°Z®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroli — BB*

NM24A-V servomotoru

NM24A-V servomotoru

K5-1.3-60

NM24A-V ve NM24A-V-ST servomotorlari

Universal, statik

Besleme voltaji

kontrolérden

Gic derecesi (AC) 5,5 VA maks.
Giic derecesi (DC) 4 W maks.
Tork 10 Nm
90° icin calisma siresi 150 s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumal ekstra alcak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirlik 0,710 kg

SM24A-V ve SM24A-V-ST servomotorlari

Besleme voltaji

kontrolérden

Giic derecesi (AC) 6 VA maks.
Giic derecesi (DC) 4 W maks.
Tork 20 Nm
90° icin calisma slresi 150s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumal ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirlik 0,910 kg
TROZ “technik 02/2016 — DE/tr




VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroli — BB*

Universal, statik

NF24A-V ve NF24A-V-ST yay geri doniislii servomotorlari

Besleme voltaji kontrolérden
Giic derecesi (AC) 9 VA maks.
Giic derecesi (DC) 6,5 W maks.
Tork 10 Nm
90° icin calisma suresi <75s
Yay geri donlis suresi <20s
Kontrol sinyali kontrolérden
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algcak gerilim)
Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirlik 1,91 kg
NF24A yay geri donuslu
servomotoru
Fonksiyon VRP
@ VRP kontroldrii
@ V., potansiyometresi
3 V,pas POtansiyometresi
@ Fark basing transduseri kablosu
(® Servomotor kablosu
02/2016 — DE/tr TROZ technik K5-1.3-61



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

10 - % . c
Hava debisi kontrolt — BB Universal, statik
Ozellikler Referans deger sinyalinin 6zelligi Gercek (geri besleme) deger sinyalinin
ozelligi

_________________________________________ Vo 100% Vo 190%
‘ ,,,,,,,,,,,,,,,,,, e
2 2 o
¢} o o))
= &~ C
Q o ©
5 5 2
o ° £
> > [}

w
_____________________________________________ minunit __ | s 7 '“““”“J
/
0 2 10V DC 0 2 10V DC
Setpoint value signal w, ——» Actual value signal U5 ———
2-10VDC 2-10VDC
Voo Wi- 2 . . . vy -\U5-2
Soll — T (Vmax_ Vmin) + Vmin actual 8 V”°m
Kablolama Klemens baglantilari

6
w, U5 vy
N N
| | Universal
@I @l

(@ VFP fark basing transduserinin fis baglantisi
(2 Servomotorun fis baglantisi

1L Toprak, nétr

2~ Besleme voltaji

3w;: Referans deger sinyali

4 w,: Referans deger sinyali (0 - 20 V faz kesme)
5 U5: Gergek (geri besleme) deger sinyali

6y: Servomotor sinyali

7z Manuel (override) kontrol

Universal: VRP
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroll — BB*

02/2016 — DE/tr

Universal, statik

Degisken hava debisi kontrolii ve manuel (override) kontrol, 2 ila 10 V DC arasi voltaj sinyali

Anahtar fonksiyonlari

S1 Kapama KAPALI

S2 Maksimum hava debisi Vs
S3 Minimum hava debisi V,,;,

S4 Damper klapesi ACIK

Tumi AGIK: Degisken hava debisi

Betriebsart E, M, F

Betriebsart S

24\ Raumtemperaturregler
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Cesitli manuel (override) kontrollerini kombine
ederken kisa devre olmasini dnlemek icin anahtarlar
icten kilittlenmelidir.

Diyot: 6rn, 1N 4007

Universal: VRP

T ROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroli — XD*

Universal, statik

Tanim Uygulama Calisma modilari
— Entegre fark basing transduserli Universal E: Tekil (single) ve M: Ydneten (master)
kontroloru olarak GUAC-S3 elektronik hava - V,n: Minimum hava debisi
/ XD* / debisi kontrolor — V,aks: Maksimum hava debisi
— Degisken hava veya sabit hava debisi kontrol(
— mumkuinddr. S:Yonetilen (slave) calisma
Siparig kodu detay! — Debi, statik 8lciim prensibi kullanilarak élciilir. - V., %0
- 0-10VDCyada2-10V DC gergek (geri — V... Hava debisinin yéneten kontrolére orani
besleme) ve referans deger sinyallerine ait
voltaj araligi F: Sabit deger
- V,,.: sabit hava debisi
Konstriiksiyon — Vet %100
GUAC-S3 hava debisi kontrol6ri
- XD1:TVR, TWJ, TVT, TZ-Silenzio, TA-Silenzio, Parametreler fabrika ayarlidir. Misteri, siparig
TVZ, TVA, TVRK igin 227-024-08-V sirasinda gerekli calisma modunu ve hava
servomotoru debilerini siparis kodunda belirtir.
- XD8:TVR, TV, TVT, TZ-Silenzio, TA-Silenzio,
TVZ, TVA, TVRK igin 381C-024-20-V-004 yay Devreye alma
geri dénlsli servomotoru — Sahada ayarlamaya gerek yoktur.
— VAV terminal Unitelerini monte ederken, siparis
Kullanigli ilaveler edilen hava debilerine dayanarak her bir odaya
- AT-VAV-G: Ayar cihazi dogru Giniteyi atamak &nemlidir.
. . — Basaril montaj ve kablolamadan sonra
S'"Yal voltaj araliklan kontrol6r kullanima hazirdir.
- 0:0-10VDC . — Kontrolér igin sifir noktasi kalibrasyonu yapin.
— 2:2-10V DC kapama fonksiyonlu — Vi Ve V. hava debisi parametreleri, bir ayar
(<0,8VDC) cihazi kullanarak sonraki bir agamada
ayarlanabilir.
Teknik bilgiler GUAC-S3 hava debisi kontrolorii

% '

GUAC-S3 Universal
kontroléri

227-024-08-V
servomotoru

K5-1.3-64

Besleme voltaji (AC)

24V AC + %20, 50/60 Hz

Besleme voltaji (DC)

24V DC + %20

Giic derecesi (AC)

servomotor olmadan maks. 1,2 VA

Giic derecesi (DC)

servomotor olmadan maks. 0,6 W

Referans deger giris sinyali

0-10V DC, R, > 100 kQ

Gercek (geri besleme) deger cikis sinyali

0-10V DC, maks. 0,5 mA

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

227-024-08-V servomotoru

Besleme voltaji

kontrolérden

Gic derecesi (AC) 3 VA maks.
Giic derecesi (DC) 2 W maks.
Tork 8 Nm
90° icin calisma siiresi 60-120s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumall ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 54 (kablo girisi altta)

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

Agirlik

0,530 kg

TROZ®TECHNIK

02/2016 — DE/tr




VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontroli — XD*

ANOC00028400

C80E 20 004
e

- preey
TAWI W e 10 VA
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& 290+ 08 (80
Made in Carmany
*(E

381C-024-20-V-004 yay geri doniislii servomotoru

Universal, statik

Besleme voltaji

kontrolérden

Giic derecesi (AC) 10 VA maks.
Giic derecesi (DC) 7,5 W maks.
Tork 20 Nm
90° icin calisma suresi 150's
Yay geri déniis siiresi <15s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algcak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 54 (kablo girisi altta)

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

Agirlik 1,8 kg
381C-024-20-V-004 yay
geri donUslu servomotoru
Fonksiyon GUAC-S3 Universal kontrolorii

(@ Servomotor baglantisi

(2 Servis soketi

(3@ Besleme voltaji, referans deger sinyali ve gergek

(geri besleme) deger sinyali baglantisi

@ Fark basing sensoriiniin baglantilari

02/2016 — DE/tr TROZ “recunik K5-1.3-65



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

0o o * 0 c
Hava debisi kontrolt — XD Universal, statik
Ozellikler Referans deger sinyalinin 6zelligi Gercek (geri besleme) deger sinyalinin
ozelligi
V., (100%) Vo (100%)
8 8 S
= = C
© © o
5 5 2
o e =
> > 5]
(0]
v
X minunit __ |
|
0 2 10V DC 0 2 10V DC
Setpoint value signal Y ——& Actual value signal U ———
@®»0-10VDC ®»0-10vVDC
®2-10VDC ®2-10VDC
0-10VDC 0-10VDC
. Y . ) ) . u .
VSO” = 1 (Vmax_ Vmin) +Vmin V|51 = 10 VNenn
2-10V DC 2-10vDC
. Y-2 . . . : u-2 .
VS°” = 8 (Vmax_ Vmin) +Vmin V'S' = 8 VNe””
Kablolama Klemens baglantilari
o o o o o o
BU BN BK GY
- i Y/Z  UPP
n ~
Universal
BU 1, - Toprak, nétr
BN ~, +: Besleme voltaji
BKY/Z: Referans deger sinyali ve manuel (override)
kontrol
GY U/PP: Gergek (geri besleme) deger sinyali ve
iletisim
Universal: GUAC-D3, GUAC-S3, GUAC-P1, GUAC-P6
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Hava debisi kontrolt — XD* Universal, statik

Degisken hava debisi kontrolii ve manuel (override) kontrol, 0 ila 10 V DC arasi voltaj sinyali

Betriebsart E,M, F

24V Raumtemperatur-
regler
L~y
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P
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: BU BN BK GY :

I I

| Folgeregler Universal I

Betriebsart S

Anahtar fonksiyonlari Cesitli manuel (override) kontrollerini kombine
S1 Oda sicaklik kontrol( ederken kisa devre olmasini énlemek igin anahtarlar
S3 Maksimum hava debisi Vs ig.ten k.i.IitIenmeIidir.
S4 Damper klapesi KAPALI (yalnizca 24 V AC besleme Diyot: 6rn, 1N 4007

voltajinda)

S5 Damper klapesi ACIK (yalnizca 24 V AC besleme
voltajinda); diger tim manuel (override) kontrolleri
Gzerinde 6nceligi olur.

Timu AGIK: Minimum hava debisi V.,

Universal: GUAC-D3, GUAC-S3
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilesenleri
Hava debisi kontroli — XD*

K5-1.3-68

Universal, statik

Degisken hava debisi kontrolii ve manuel (override) kontrol, 2 ila 10 V DC arasi voltaj sinyali

Betriebsart E, M, F

Betriebsart S

Anahtar fonksiyonlari

S1 Oda sicaklik kontrolu

S2 Kapama KAPALI

S3 Maksimum hava debisi V4

S4 Damper klapesi KAPALI (yalnizca 24 V AC besleme
voltajinda)

S5 Damper klapesi ACIK (yalnizca 24 V AC besleme
voltajinda); diger tim manuel (override) kontrolleri
Gzerinde onceligi olur.

Tumi AGIK: Minimum hava debisi V;,

-
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|

L Folgeregler Universal

24V Raumtemperatur-
regler
~ y
o O o O O O

P A
Loy
‘ ‘ r-——>""'7T—— 7T -
N
| | | s5/s4/s3/ s2 s
[ \

\
\ \
L O O O O AN
B BU BN BK GY
I I
} } } Universal
| ‘ |

\
‘ [
by
P
P
\

Cesitli manuel (override) kontrollerini kombine
ederken kisa devre olmasini énlemek icin anahtarlar
icten kilittenmelidir.

Diyot: 6rn, 1N 4007

Universal: GUAC-D3, GUAC-S3
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing¢ kontroli — BR*, BS*

Tanim

.. /| BR* / ...

Siparis kodu detay!

../ BS* /| ...

Siparig kodu detay!

02/2016 — DE/tr

Uygulama

— Universal kontrolori olarak VFP-100 veya VFP-
600 statik fark basing transduseri ile kombine
edilen VRP-M elektronik fark basing kontroldri

— Degisken veya sabit fark basing kontrol{

— Fark basinci, statik 6lcim prensibi kullanilarak
Olcular.

- 0-10V DCyada2-10V DC gergek (geri
besleme) ve referans deger sinyallerine ait
voltaj araligi

— Manuel (override) kontrollere ait ayr girisler,
kontrol6ér gruplarinin merkezi bir sekilde
anahtarlanmasini mimkun kilar.

— MP bus arayuzu ile: Bir MP bus veriyolunda
(LAN) en fazla sekiz VRP-M kullanicisi
adreslenebilir; LonWorks sistemleri igin
UK24LON Belimo-Aray(izi; EIB sistemleri igin
UK24EIB; Modbus sistemleri icin UK24MOD;
BACnet icin UK24BAC; MP bus araylziine
sahip DDC kontroldrler, veri aktarimi araciligiyla
Universal kontrolériinG kontrol edebilir.

— MP bus veriyolu arayizi kullanildigi zaman
0-10Vyada2-10V arayluzu ayni anda
kullanilamaz.

— MP bus veriyolu arayizl, yuksek hizli
servomotorlar ile kullanilamaz.

Konstriiksiyon

VFP-100 statik fark basing transduserine sahip

VRP-M fark basing kontroléri

- BR3:TVR, TV, TZ-Silenzio, TA-Silenzio, TVZ,
TVA, TVRK igin NM24A-V-ST servomotoru

— BR1:TVT icin SM24A-V-ST servomotoru

- BRB:TVR, TVJ, TVT, TZ-Silenzio, TA-Silenzio,
TVZ, TVA, TVRK icin NF24A-V-ST yay geri
doénusli servomotoru

- BRG:TVR, TVZ, TVA, nominal él¢l 250'ye
kadar TVRK ve TVLK icin LMQ24A-SRV-ST ya
daTVR, TVZ, TVA, nominal dlct 315'ten
itibaren TVRK icin NMQ24A-SRV-ST yliksek
hizli servomotoru

VFP-600 statik fark basing transduserine sahip

VRP-M hava debisi kontroldri

- BS3:TVR, TW, TVRK igin NM24A-V-ST
servomotoru

— BS1:TVT i¢in SM24A-V-ST servomotoru

- BSB:TVR, TW, TVT, TVRK igin NF24A-V-ST
yay geri donusli servomotoru

- BSG: TVR, nominal él¢li 250'ye kadar TVRK
icin LMQ24A-SRV-ST yada TVJ, TVT, TVR,
nominal 6l¢ct 315'ten itibaren TVRK igin
NMQ24A-SRV-ST yuksek hizli servomotoru

Kullanigh ilaveler
— AT-VAV-B: Ayarlama cihazi

T ROZ®TECHNIK

Universal, statik

Sinyal voltaj araliklar

- 0:0-10VDC

- 2:2-10V DC kapama fonksiyonlu
(<0,1VDC)

Calisma modilari

- Z:Ufleme havasl

— A: Emis havasi

Fabrika ayarlan soyledir: Siparis edildigi gibi fark
basinci Ap,,, ve oda basing kontrolérleri igin
yeterli Ap, .- VAV terminal Gnitesinin elektrik
basing sensoéri kisa devredir.

Devreye alma

— Sahada ayarlamaya gerek yoktur.

— VAV terminal Unitelerini monte ederken, siparis
edilen fark basinglarina dayanarak her bir
odaya dogru Uniteyi atamak 6nemlidir.

— Statik fark basing transduserinin borulari
baskalar tarafindan baglanacaktir.

— Pozitif oda basinci igin: Oda basincini Arti uca,
referans odayi Eksi uca baglayin

— Negatif oda basinci: Oda basincini Eksi uca,
referans odayi Arti uca baglayin

- Ufleme havasi kanal basinci igin: Kanalin statik
basincini Arti uca baglayin

— Emis havasi kanal basinci igin: Kanalin statik
basincini Eksi uca baglayin

— Basarill montaj, borulama ve kablolamadan
sonra kontrolor kullanima hazirdir.

— Kontrolér i¢in sifir noktasi kalibrasyonu yapin ve
servomotoru uyarlayin.

— Fark basing ayarlar, bir ayar cihazi kullanarak
sonraki bir agsamada ayarlanabilir.

K5-1.3-69



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing kontroli — BR*, BS*

Teknik bilgiler

seegEN VIR TH

VRP-M Universal
kontroléri

VFP-100 statik fark basing

transduseri

VFP-600 statik fark basing

transduseri

K5§-1.3-70

Universal, statik

VRP-M hava debisi ve fark basin¢ kontrolérii

Besleme voltaji (AC)

24V AC + %20, 50/60 Hz

Besleme voltaji (DC)

24V DC + %10

Gl derecesi (AC)

Fark basing transduseri dahil, servomotor olmadan maksimum 2,6 VA

Giic derecesi (DC)

Fark basing transduseri dahil, servomotor olmadan maksimum 1,1 VA

Referans deger giris sinyali

0-10V DC, R, > 200 kQ

Gercek (geri besleme) deger cikis sinyali

0-10V DC, maks. 0,5 mA

IEC koruma sinifi

Il (korumal ekstra alcak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

VFP-100 statik fark basin¢ transdiiseri

Besleme voltaji

kontrolérden

Olgme arahgi

0-100 Pa
Lineerlik +1Pa
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algak gerilim)
Koruma seviyesi IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

VFP-600 statik fark basin¢ transdiiseri

Besleme voltaji

kontrolérden

Olcme araligi

0-600 Pa

Lineerlik +6 Pa

IEC koruma sinifi Il (korumall ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi IP 42

EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
TROZ “technik 02/2016 — DE/tr



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing kontroli — BR*, BS*

NM24A-V-ST
servomotoru

SM24A-V-ST servomotoru

NF24A-V-ST yay geri
dénusli servomotoru

02/2016 — DE/tr

NM24A-V ve NM24A-V-ST servomotorlari

Universal, statik

Besleme voltaji kontrolérden
Giic derecesi (AC) 5,5 VA maks.
Giic derecesi (DC) 4 W maks.
Tork 10 Nm
90° icin calisma suresi 150's
Kontrol sinyali kontrolérden
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algcak gerilim)
Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirhik 0,710 kg

SM24A-V ve SM24A-V-ST servomotorlari

Besleme voltaji

kontrolérden

Giic derecesi (AC) 6 VA maks.
Giic derecesi (DC) 4 W maks.
Tork 20 Nm
90° icin calisma siiresi 150 s
Kontrol sinyali kontrolérden
IEC koruma sinifi Il (korumal ekstra algak gerilim)
Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirhk 0,910 kg

NF24A-V ve NF24A-V-ST yay geri dénlislii servomotorlari

Besleme voltaji

kontrolérden

Giic derecesi (AC) 9 VA maks.
Gic derecesi (DC) 6,5 W maks.
Tork 10 Nm
90° icin calisma siiresi <75s
Yay geri doniis siiresi <20s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumall ekstra alcak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirlik 1,91 kg
TROZ technik K5-1.3-71




VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing kontroli — BR*, BS*

NMQ24A-SRV-ST yuksek
hizli servomotoru

NMQ24A-SRV-ST yiksek hizli servomotoru

Universal, statik

Besleme voltaji

VRP-M kontrolériinden

Giic derecesi (AC) 23 VA maks.
Giic derecesi (DC) 13 W maks.
Tork 8 Nm
90° icin calisma sliresi 4s

Kontrol sinyali

VRP-M kontrolériinden

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 54

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

Agirlik

0,970 kg

Fonksiyon

K5-1.3-72

Sabit basin¢ kontrolii

Siparis kodunda belirtilen fark basing referans
degeri kontrolérde Ap,,,, olarak kaydedilir. Nominal

fark basinci Ap,,,,, referans birimidir.

Kontroltin dogrulugunu artirmak igin nominal fark
basinglarina karsilik gelen farkli basing araliklari

kullanilir. Dogru aralik fabrika ayarhidir. Ap,'i

sonradan ancak fabrika ayarl basing araligi icinde

olacak sekilde degistirmek mimkuindur.

VRP-M

Degisken basin¢ kontrolii

Referans deger sinyali degisken basing kontrolind
mumkun kilar. Kontrol araligl, 0 (2) — 10 V referans

deger sinyaline dayanarak Ap,,, ila Apaks
arasindadir.

Basing araliklar

(@ VRP-M kontrolori
(2 Fark basing transduseri kablosu
(® Servomotor kablosu

@ Gosterge isiklari

T ROZ®TECHNIK

. Min | Maks
Fark basing transdiiseri | Ap;iit ® ® Ap,om
2,5 30 80| 100
VFP 100 2,5 15 40 50
25 75 20 25
15| 180| 480/ 600
VFP 600 7,5 90| 240/ 300

@ Min: Ap i, V& APpaks IGIN Minimum degder
@ Maks: Api, Ve APy IGiN maksimum deger

Bir kontrol sinyali kullanarak Ap,,,'un %30'undan kig¢luk
referans degerleri de ayarlanabilir. Ap;.,; ten kiiglk

basin¢ degerleri, hassas bir sekilde kontrol
edilemedikleri icin sifira ayarlanacaktir.

02/2016 — DE/tr




VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing¢ kontroli — BR*, BS*

Ozellikler

02/2016 — DE/tr

Referans deger sinyalinin 6zelligi

Universal, statik

Gercek (geri besleme) deger sinyalinin

Apnom
T AP,
%) 7
2 e
o e
5 ®_~ -
g 7
g @
s P S
Q0 L
5 |l
|
I ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ,A,P[“,i’!!’[‘i! ,,,,,,,
|
0 2
Setpoint value signal w ——»
@®0-10VDC
®2-10VDC

Li Setting range ———— ==

ozelligi
Ap,..(Pa)

(0]

5

9]

[%]

o

o

s

c

o

Q2

a

0 2 10V DC
Actual value signal U5 ——»

@®»o0-10vVDC
®2-10VDC

0-10VDC 0-10VDC
W us
ApSoII = W (Apmax_ Apmin) +Apmin = W ApNenn
2-10VDC 2-10VDC
w-2 us5-2
Apso” = 8 (Apmax_ Apmin) +Apmin Apm = 8 ApNenn
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilesenleri

Fark basing kontroli — BR*, BS*

Kablolama Klemens baglantilari

O
4

M

=0
N
GO
No QO
R~ O

P
)

Universal

ol ol ol

(@ Fark basing transduserinin fis baglantisi
(2 Servomotorun fis baglantisi
(® Ayarlama cihazinin fig baglantisi

1L Toprak, nétr

2~ Besleme voltaji

3w: Referans deger sinyali

4 MP: MP bus

5 U5: Gercek (geri besleme) deger sinyali
62z1: Manuel (override) kontrol 1

7 z2: Manuel (override) kontrol 2

Universal: VRP-M

Fark basin¢ kontrolii ve manuel (override) kontrol

Universal, statik

Betriebsart Z, A

Anahtar fonksiyonlari

S1 Kapama KAPALI

S2 Maksimum fark basinci Ap .

S3 Durdurma servomotoru (yalnizca 24 V AC besleme
voltajinda)

S4 Damper klapesi ACIK; diger tim manuel (override)
kontroller Gizerinde 6nceligi olur.

Tum ACIK: Degisken fark basinci ya da Ap,;, (S5)

S5 Degigken fark basinci, ACIK oldugunda Ap,;,

24V Sollwertgeber
L ~ y
O O O O O O
P A
oy
T e
L | I
Loy /ss | T
i } i ! s4 /s3/s2 /51
1] 00 0 00 O O |!]
\ I \
} } : 1 2 3 4 5 6 7 } | W
\
} } : Universal } }
\ \
} | " Betriebsart Z, A } }
ol \
[ B ! |
R T N
L S | | } }
| | M
T i R
| | ‘ I T
p——t——x A |
O O 0O 00 O O |
1 2 3 4 5 6 7 !

Cesitli manuel (override) kontrollerini kombine ederken
kisa devre olmasini énlemek icin anahtarlar icten
kilittenmelidir.

Diyot: 6rn, 1N 4007

Universal: VRP-M

K5 - 1 3 - 74 TROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing kontroli — BG*, BH*

Universal, statik

Tanim Uygulama Calisma modilari
— Universal kontrolérii olarak VFP-100 veya VFP- - Z: Ufleme havasi
600 statik fark basing transduseri ile kombine — A:Emis havasi
/ BG* / edilen VRP-STP elektronik fark basing Fabrika ayarlari sdyledir: Siparis edildigi gibi fark
kontroléri basinci Ap,,, ve oda basin¢ kontrolérleri igin
— — Degisken veya sabit fark basing kontrol yeterli Ap,,,m- VAV terminal Unitesinin elektrik
Siparig kodu detay: — Fark basinci, statik 8lciim prensibi kullanilarak basing senséril kisa devredir.
Olcular.
../ BH* / ... - 2-10V DC gergek (geri besleme) ve referans ~ Devreye alma
deger sinyallerine ait voltaj araligi ~ Sahada ayarlamaya gerek yoktur. o
Siparis kodu detay! — Manuel (override) kontrollere ait ayn girisler, — VAV terminal Unitelerini monte ederken, siparig
kontroldr gruplarinin merkezi bir sekilde edilen fark basinglarina dayanarak her bir
anahtarlanmasini miimkiin kilar. odaya dogru niteyi atamak 6nemlidir.
— Statik fark basing transdUserinin borulari
Konstriiksiyon bagkalar tarafindan baglanacakir.
VFP-100 statik fark basing transduserine sahip — Pozitif oda basinci igin: Oda basincini Arti uca,
VRP-STP fark basing kontroléra referans odayi Eksi uca baglayin
- BG3:TVR, TVJ, TZ-Silenzio, TA-Silenzio, TVZ, — Negatif oda basinci: Oda basincini Eksi uca,
TVA, TVRK icin NM24A-V servomotoru referans odayi Arti uca baglayin
- BG1:TVT i¢in SM24A-V-ST servomotoru — Ufleme havasi kanal basinci icin: Kanalin statik
- BGB:TVR, TVJ, TVT, TZ-Silenzio, TA-Silenzio, basincini Arti uca baglayin
TVZ, TVA, TVRK igin NF24A-V yay geri dénuglli - Emis havasi kanal basinci i¢in: Kanalin statik
servomotoru basincini Eksi uca baglayin
- Basarill montaj, borulama ve kablolamadan
VFP-600 statik fark basing transdiserine sahip sonra kontrolér kullanima hazirdir.
VRP-STP fark basing kontroléra — Kontrolér i¢in sifir noktasi kalibrasyonu yapin ve
— BH3:TVR, TVJ, TVRK icin NM24A-V servomotoru uyarlayin.
servomotoru — Fark basing ayarlari, bir potansiyometre
— BH1:TVT i¢cin SM24A-V-ST servomotoru kullanarak sonraki bir agsamada ayarlanabilir.
- BHB:TVR, TVJ, TVT, TVRK igin NF24A-V yay
geri donuslt servomotoru
Sinyal voltaj araliklari
- 2:2-10VDC
Teknik bilgiler VRP-STP fark basin¢ kontrol6ri

Fark basing kontroléra
VRP-STP

VFP-100 statik fark basing
transduseri

02/2016 — DE/tr

Besleme voltaji (AC)

24V AC + %20, 50/60 Hz

Giic derecesi (AC)

Statik fark basinci dahil servomotor olmadan maksimum 2,6 VA

Referans deger giris sinyali

2-10V DC, R, >100 kQ

Gercek (geri besleme) deger cikis sinyali

2-10V DC lineer, maks. 0,5 mA

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra al¢ak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

VFP-100 statik fark basin¢ transdiiseri

Besleme voltaji

kontrolérden

Olgme aralig 0-100 Pa
Lineerlik +1Pa
IEC koruma sinifi Il (korumal ekstra al¢ak gerilim)
Koruma seviyesi IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

T ROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basin¢ kontroli — BG*, BH*

VFP-600 statik fark basin¢
transdiseri

NM24A-V-ST
servomotoru

SM24A-V-ST servomotoru

K5-1.3-76

VFP-600 statik fark basin¢ transdiiseri

Universal, statik

Besleme voltaji

kontrolérden

Olgme arahg 0-600 Pa
Lineerlik +6 Pa
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algak gerilim)
Koruma seviyesi IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

NM24A-V ve NM24A-V-ST servomotorlari

Besleme voltaji

kontrolérden

Gig derecesi (AC) 5,5 VA maks.
Giic derecesi (DC) 4 W maks.
Tork 10 Nm
90° icin calisma siiresi 150 s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirhk 0,710 kg

SM24A-V ve SM24A-V-ST servomotorlari

Besleme voltaji

kontrolérden

Giic derecesi (AC) 6 VA maks.
Giic derecesi (DC) 4 W maks.
Tork 20 Nm
90° icin calisma suresi 150 s

Kontrol sinyali

kontrolérden

IEC koruma sinifi

Il (korumal ekstra algcak gerilim)

Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirhk 0,910 kg
TROZ “tecunik 02/2016 — DE/tr



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basin¢ kontroll — BG*, BH*

NF24A-V-ST yay geri
dénuslu servomotoru

Universal, statik

NF24A-V ve NF24A-V-ST yay geri doniislii servomotorlari

Besleme voltaji kontrolérden
Giic derecesi (AC) 9 VA maks.
Giic derecesi (DC) 6,5 W maks.
Tork 10 Nm
90° icin calisma suresi <75s
Yay geri donlis suresi <20s
Kontrol sinyali kontrolérden
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algcak gerilim)
Koruma seviyesi IP 54
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirlik 1,91 kg

Fonksiyon

02/2016 — DE/tr

Sabit basin¢ kontrolii

Siparis edilen (siparis kodu) fark basinci referans
degeri, kontrolérde Ap olarak fabrika ayarlidir.
Nominal fark basinci Ap,,,, referans birimidir.
Kontrolin dogrulugunu artirmak icin nominal fark
basinglarina karsilik gelen farkli basing araliklari
kullanilir. Dogru aralik fabrika ayarlidir. Ap'yi
sonradan ancak fabrika ayarli basing araligi icinde
olacak sekilde degistirmek mimkundur.

VRP-STP

Degisken basin¢ kontrolii

Referans deger sinyali degisken basing kontroliini
mUmkun kilar. Kontrol araligi Apyi.; ila APmas
arasindadir.

Basing araliklari

@ VRP-STP kontroldri
(2 Servomotor kablosu
® Ap potansiyometresi
@ Fark basing transduseri kablosu

Fark basing transduiseri |Ap Min_| Maks Ap
limit nom
ONNO)
2,5 30 80| 100
VFP 100 2,5 15 40 50

25 75 20 25

VFP 600 15| 180| 480| 600

7,5 90| 240| 300

Ap'yi ayarlama

Ap potansiyometresi, gerekli fark basincini ayarlamak
icin kullanilir. Degisken kontrol igin basing,
Apmaks maksimum degeriyle sinirlandirilabilir; giris
sinyali 10 V DC oldugu slirece bu maksimum deger
sabit tutulur.

Yuzde degerleri, nominal fark basinci (Ap,,,,,) ile ilgilidir.
Ayarlama araligi %30 ila 100 arasindadir.

T ROZ®TECHNIK

@ Min: Ap igin minimum deger (10 V)

(@ Maks: Ap igin maksimum deger (10 V)

Bir kontrol sinyali kullanarak Ap,,,,'un %30'undan kiguk
referans degerleri de ayarlanabilir. Ap;;,;'ten kiiguk
basing degerleri, hassas bir sekilde kontrol
edilemedikleri i¢in sifira ayarlanacaktir.

Degisken basing kontrolu i¢in 2 ve 4 klemensleri
arasindaki baglantinin ¢ikarilmasini gerekir.

K56-1.3-77



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing kontroli — BG*, BH*

Universal, statik

Gercek (geri besleme) deger sinyalinin

Ozellikler Referans deger sinyalinin 6zelligi
ozelligi
Ap,,,,(100%) Ap,g, (P2)
Ap

()

= (0]
x =2 =3
s g §
o a o
g s g
o = ko
2 3
a £

a

2 [ A R H P A A Py ___|
7
/7 /
/
0 2 i0vDC 0 2 10vDC
Sollwertsignal w, ———» Actual value signal U5 ——
@®2-10VDC ®»2-10vVDC
w,< 2V DC kontrolun kararsiz hale gelmesine yol
acabilir.
2-10V DC 2-10vDC
_wy -2 _UuUs-2
ApSoII - 8 Ap Aplsl - T ApNenn
Kablolama Klemens baglantilari

K5-1.3-78

| Universal

(@ VFP fark basing transdiserinin fis baglantisi

(2 Servomotorun fis baglantisi

(® Baglanti teli, fabrika montajli (sabit basing kontrol()
Bir referans deger ayarlayicisi baglamak icin kontrol
sinyali, iki telli bir kablo ile kontrolére baglanmaldir.
Sonra (2 - 4) kdpri baglantisi ¢ikariimaldir.

1L Toprak, nétr

2~: Besleme voltaji

3w, Referans deger sinyali

4 w,: Referans deger sinyali (0 — 20 V faz kesme)
5 U5: Gercek (geri besleme) deger sinyali

6y: Servomotor sinyali

7z Manuel (override) kontrol

Universal: VRP-STP

TROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basin¢ kontroll — BG*, BH*

02/2016 — DE/tr

Universal, statik

Paralel kontrol ve manuel (override) kontrol iceren fark basin¢ kontrolii

24V Sollwertgeber
L ~ y
o O o O O O
A
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Loy
by
byl , M
\ [ I—‘—?—
i | | | | s3 s2/s1
11| OO0 0 OO0 O O |
} | } 1 2 B! 4 5 6 7 | }
ol Loy
} } } Universal } }
\ \
} } } Betriebsart Z, A } }
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| |
I | b
[ a | Lo
L . | | Lo
| | e e -
| I } : fm—— b
r__L__i__J _________ R 1}
''o o 0 0O 0O 0 0, |
: 1 2 3 4 5 6 7 : '
I I
| Parallelregler Universal :
T
Betriebsart Z, A
Anahtar fonksiyonlari Diyot: 6rn, 1N 4007
S1 Kapama KAPALI
S2 Maksimum fark basinci Ap,as
S3 Damper klapesi AGIK
Tumi AGIK: Degisken fark basinci
Cesitli manuel (override) kontrollerini kombine ederken
kisa devre olmasini dnlemek i¢in anahtarlar icten
kilittenmelidir.
Universal: VRP-STP
TROZ “tecunik K5-1.3-79



VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing¢ kontroli — XE*, XF*

Universal, statik

Tanim Uygulama Calisma modiari
— Entegre statik fark basing transduserli GUAC- — Z: Ufleme havasi
S8 elektronik hava debisi kontrolori — A:Emis havasi
/ XE* / — Degisken veya sabit fark basing kontroll Gerekli fark basinci fabrika ayarhdir. VAV terminal
— Fark basinci, statik 6l¢iim prensibi kullanilarak Unitesinin elektrik basing sensoéru kisa devredir.
— olgalar.
Siparig kodu detay: - 0-10V DCyada2-10V DC gercek (geri Devreye alma
besleme) ve referans deger sinyallerine ait - Sahada ayarlamaya gerek yoktur.
] XF*/ .. voltaj araligi — VAV terminal Unitelerini monte ederken, siparis
edilen fark basing¢larina dayanarak her bir
Siparis kodu detay! Konstriiksiyon odaya dogru Uniteyi atamak 6nemlidir.
GUAC-P1 hava debisi kontroléri — Statik fark basing transdiserinin borulari
- XE1:TVR, TV, TVT, TVRK igin 227-024-08-V baskalar tarafindan baglanacaktir.
servomotoru — Pozitif oda basinci igin: Oda basincini Arti uca,
- XE3:TVR, TVJ, TVT, TVRK igin 381C-024-20- referans odayi Eksi uca baglayin
V-004 yay geri dénusli servomotoru — Negatif oda basinci: Oda basincini Eksi uca,
referans oday! Arti uca baglayin
GUAC-P6 hava debisi kontrolérii — Ufleme havasi kanal basinc igin: Kanalin statik
- XF1:TVR, TWJ, TVT, TVRK i¢in 227-024-08-V basincini Arti uca baglayin
servomotoru — Emis havasi kanal basinci igin: Kanalin statik
- XF3:TVR, TV, TVT, TVRK igin 381C-024-20- basincini Eksi uca baglayin
V-004 yay geri dénuglt servomotoru — Basarill montaj, borulama ve kablolamadan
sonra kontrolér kullanima hazirdir.
Kullamigli ilaveler - Kontrolér igin sifir noktasi kalibrasyonu yapin.
- AT-VAV-G: Ayar cihazi - Fark basing ayarlar, bir ayar cihazi kullanarak
Sinyal voltaj araliklari sonraki bir asamada ayarlanabilir.
- 0:0-10VDC
- 2:2-10V DC kapama fonksiyonlu
(<0,8VDC)
Teknik bilgiler GUAC-P1 fark basing kontrolorii

6 y

Fark basing kontroléri
GUAC-P1

GUAC-P6 fark basing
kontroléru

K5-1.3-80

Besleme voltaji (AC)

24V AC + %20, 50/60 Hz

Besleme voltaji (DC)

24V DC + %20

Gl derecesi (AC)

servomotor olmadan maks. 1,2 VA

Giic derecesi (DC)

servomotor olmadan maks. 0,6 W

Olgme araligi

0-100 Pa

Lineerlik

+1Pa

Referans deger giris sinyali

0-10V DC, R, > 100 kQ

Gercek (geri besleme) deger cikis sinyali

0-10V DC, maks. 0,5 mA

IEC koruma sinifi

Il (korumali ekstra algak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

GUAC-P6 fark basin¢ kontrolori

Besleme voltaji (AC)

24V AC + %20, 50/60 Hz

Besleme voltaji (DC)

24V DC + %20

Gl derecesi (AC)

servomotor olmadan maks. 1,2 VA

Giic derecesi (DC)

servomotor olmadan maks. 0,6 W

Olgme araligi

0-600 Pa

Lineerlik

+6 Pa

Referans deger giris sinyali

0-10V DC, R, > 100 kQ

Gercek (geri besleme) deger cikis sinyali

0-10V DC, maks. 0,5 mA

IEC koruma sinifi

Il (korumall ekstra algcak gerilim)

Koruma seviyesi

IP 42

EC uygunlugu

2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

TROZ®TECHNIK
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri
Fark basing¢ kontrolu — XE*, XF* Universal, statik

227-024-08-V servomotoru

Besleme voltaji kontrolérden
Giic derecesi (AC) 3 VA maks.
Giic derecesi (DC) 2 W maks.
Tork 8 Nm
90° icin calisma suresi 60-120s
Kontrol sinyali kontrolérden
IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algcak gerilim)
Koruma seviyesi IP 54 (kablo girisi altta)
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk
Agirhik 0,530 kg

227-024-08-V

servomotoru

381C-024-20-V-004 yay geri doniislii servomotoru

Besleme voltaji kontrolérden

Giic derecesi (AC) 10 VA maks.

Giic derecesi (DC) 7,5 W maks.

Tork 20 Nm

90° icin calisma suresi 150 s

Yay geri donlis suresi <15s

Kontrol sinyali kontrolérden

Tawm s IEC koruma sinifi Il (korumali ekstra algak gerilim)
g i Koruma seviyesi IP 54 (kablo girisi altta)
EC uygunlugu 2004/108/EC'ye gore Elektromanyetik Uyumluluk

Agirhk 1,8 kg

381C-024-20-V-004 yay
geri donUslu servomotoru
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilesenleri

Fark basin¢ kontrolu — XE*, XF*

Universal, statik

Fonksiyon Sabit basin¢ kontrolii Degisken basin¢ kontrolii
Siparis kodunda belirtilen fark basing referans Referans deger sinyali degisken basing kontrolina
degeri kontrolérde Ap,,, olarak kaydedilir. Nominal ~ mUmkdin kilar. Kontrol araligi, 0 (2) - 10V referans
fark basinci Ap,,,,, referans birimidir. deger sinyaline dayanarak Ap,, ila Apas
Kontroltiin dogrulugunu artirmak icin nominal fark arasindadir.
basinglarina karsilik gelen farkli basing araliklari
kullanilir. Dogru aralik fabrika ayarhdir. Ap,'i
sonradan ancak fabrika ayarl basing araligi icinde
olacak sekilde degistirmek mumkandr.
GUAC-P1 Universal kontrolori
Fark basing trans- | Min | Maks A
diiseri plimil ®TVR @ pnom
2,5 30 80 100
GUAC-P1 2,5 15 40 50
2,5 7,5 20 25
15 180 480 600
AC-P
GUAC-P6 7,5 90 240 300
@ Min: Ap, icin minimum deger
@ Maks: Api, Ve APy iGin maksimum deger
Bir kontrol sinyali kullanarak Ap,,.,'un %30'undan kuglk
referans degerleri de ayarlanabilir. Ap;.,; ten kiiglk
basin¢ degerleri, hassas bir sekilde kontrol
@ Servomotor baglantisi edilemedikleri icin sifira ayarlanacaktir.
(2 Servis soketi
(3@ Besleme voltaji, referans deger sinyali ve gergek
(geri besleme) deger sinyali baglantisi
@ Fark basing sensoriniin baglantilari
Ozellikler Referans deger sinyalinin 6zelligi Gercek (geri besleme) deger sinyalinin

K5-1.3-82

ozelligi

Ap,, (P2) AP, o, (P2)
e o
2 ? ®
8 3 e
aQ [} ©
T s g
£ £ £
P o 3
2 K €
[a) a
A A

_________________________________________ Poinuni | et //pm'ﬂum‘i

// /

0 2 10V DC 0 2 10V DC
Setpoint value signal Y —— Actual value signal U —
@®»o0-10VDC @®»0-10VDC
®2-10VDC ®2-10VDC
0-10VDC 0-10VDC
Y U
ApSO” = W (Apmax_ Apmin) + Apmin Apls‘ = W ApNenn
2-10VDC 2-10VDC
Y - U-2
ApSOll: T (Apmax_ Apmin) +Apmin Ap|5t= 8 ApNenn
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilegenleri

Fark basing¢ kontrolu — XE*, XF*

Kablolama Klemens baglantilari

O o o O o O
BU BN BK GY
- wr Y/Z U/PP
n ~
Universal
BU 1, - Toprak, nétr
BN ~, +: Besleme voltaji
BKY/Z: Referans deger sinyali ve manuel (override)
kontrol
GY U/PP: Gergek (geri besleme) deger sinyali ve
iletisim

Universal: GUAC-D3, GUAC-S3, GUAC-P1, GUAC-P6

Universal, statik

Fark basin¢ kontrolii ve manuel (override) kontrol, 0 ila 10 V DC arasinda voltaj sinyali

24V AC Sollwertgeber
1 ~ y
o O o O O O
.
b
‘ ‘ r—-r——""7T""~"~"""%T -~ ——————7—
| |
\ } \
L | s5/s4/s3 st
by
\ I
L O O O O Vv &
| | | BU BN BK GY
I |
} } | Universal
P
} [ “ Betriebsart Z, A
Pl
Col
. i
| N |
L |
hl | |
[
R
i O O O ©) I
: BU BN BK GY :
I I
| Universal |
Betriebsart Z, A
Anahtar fonksiyonlari Cesitli manuel (override) kontrollerini kombine ederken
S1 Fark basing kontrolii kisa devre olmasini 6nlemek igin anahtarlar igten
S3 Maksimum fark basinci Ap, s _ kilitlenmelidir.
S4 Damper klapesi KAPALI (yalnizca 24 V AC besleme Diyot: érn, 1N 4007
voltajinda)
S5 Damper klapesi ACIK (yalnizca 24 V AC besleme
voltajinda)
Tumu ACIK: Degisken fark basinci Ap,i,

Universal: GUAC-P1, GUAC-P6
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VAV terminal Unitelerine ait kontrol bilesenleri
Fark basing¢ kontroli — XE*, XF* Universal, statik

Fark basin¢ kontrolii ve manuel (override) kontrol, 2 ila 10 V DC arasinda voltaj sinyali

Betriebsart Z, A

24V AC Sollwertgeber
Lo~y
o O o O O O

R
L
‘ ‘ r-r——"7T~~  ~"<Y /77—
N
B | s5/s4/s3/ s2 st
[ [

[
[ \

\ O O O O Y i~
[ [ Y A

\
B BU BN BK GY
I I
} } } Universal
| ! |
| ‘ |
by
P
P
\

r il
i O O O O I
: BU BN BK GY :
1 1
| Universal |

Betriebsart Z, A

Anahtar fonksiyonlari Cesitli manuel (override) kontrollerini kombine ederken
S1 Fark basing kontrolu kisa devre olmasini 6nlemek igin anahtarlar igten
S2 Kapama KAPALI kilitlenmelidir.

S3 Maksimum fark basinct Ap s Diyot: 6rn, 1N 4007

S4 Damper klapesi KAPALI (yalnizca 24 V AC besleme
voltajinda); diger tim manuel (override) kontrolleri
Gzerinde 6nceligi olur.

S5 Damper klapesi ACIK (yalnizca 24 V AC besleme
voltajinda)

Tumi ACIK: Degigken fark basinci Ap,,

Universal: GUAC-P1, GUAC-P6
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Degisken hava debisi 1
kontroli — VARYCONTROL

Temel bilgiler ve tanimlar

B Uriin segimi

B Ana boyutlar

B Tanimlar

B Konstriksiyon

B Sistem yutumu icin diizeltme degerleri
m Olgiiler

B Boyutlandirma ve boyutlandirma érnegi
B Fonksiyon

B Calisma modiari
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Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

Uriin secimi
Tip
LVC | TVR [ TW | TVT |TZ-Silenzio |TA-Silenzio| TVZ | TVA | TVM | TVRK| TVLK | TVR-Ex
Sistem tiiri
Ufleme havasi
Emis havasi

Cift kanal (Gfleme havasi)
Kanal baglantisi, fan ucu
Dairesel kesitli

Dikdortgen kesitli

Hava debisi araligi
Azami [m®/h] 1080 | 6050 [36360|36360 3025 3025 6050 | 6050 6050 6050 | 1295 | 6050
Azami [I/s] 300 | 1680 [10100|10100 840 840 1680 | 1680 1680 1680 | 360 | 1680
Hava kalitesi

Filtreli

Ofis emis havasi

Kirli

Kontamine

Kontrol fonksiyonu
Degisken

Sabit

Min/Maks

Basin kontrolli

Yoneten (Master) / Yonetilen
(Slave)

Kapama

Kagak

Dustk sizinti
Akustik kosullar

Yiiksek < 40 dB(A)

Diger fonksiyonlar
Hava debisinin lcimu
Ozel alanlar

Patlayici ortamlara sahip
alanlar

Laboratuarlar, temiz odalar,
ameliyathaneler
(EASYLAB, TCU-LON II)

Mimkin

Belli sartlar altinda miimkiindir: Saglam Unite tiiri ve/veya belirli kontrol bileseni (eklenti) ya da kullanigh ek bir Griin

[Mimkiin degil
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Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

Ana boyutlar

QD [mm]

Paslanmaz celikten yapilmig VAV terminal Uniteleri:

Baglanti bogazinin dis capi
Plastikten yapilmis VAV terminal Uniteleri: Baglanti
bogazinin i¢ capi

@D, [mm]
Flanglarin dig dairesi ¢api

@D, [mm]
Flanglarin dis ¢capi

@D, [mm]
Flanslarin vida deliklerinin i¢ capi

L [mm]
Baglanti bogazi dahil tnitenin uzunlugu

L, [mm]
Goévdenin veya akustik kaplamanin uzunlugu

B [mm)]
Kanal genisligi

B, [mm]
Flansin vida deligi araligi (yatay)

B, [mm]
Flansin dis boyutu (genislik)

B; [mm]
Cihazin genigligi

H [mm]
Kanal yiksekligi

H, [mm]
Flansin vida deligi arahigi (dikey)

H, [mm]
Flansin dis boyutu (yUkseklik)

Hs [mm]
Unite ylksekligi

n[]

Flang vida deliklerinin sayisi

T [mm]
Flang kalinligi

m [kg]
Asgari olarak gerekli eklenti elemanlari (6rnegin,
Compact kontrol6r() dahil Gnite agirhg

Tanimlar

02/2016 — DE/tr

Akustik veriler

f., [Hz]
Oktav bandi merkez frekansi

Lpa [dB(A)]

Sistem yutumu dikkate alinarak, VAV terminal
Unitesine ait havadan yayilan guraltintn A-agirlikh
ses basinci seviyesi

Lpas [dB(A)]

Sistem yutumu dikkate alinarak, ikincil susturuculu
VAV terminal Unitesine ait havadan yayilan
gurdltundn A-agirlikli ses basinci seviyesi

Lpaz [dB(A)]

Sistem yutumu dikkate alinarak, VAV terminal
Unitesine ait gévdeden yayilan garaltinin A-
agirlikl ses basinci seviyesi

Lpas [dB(A)]

Sistem yutumu dikkate alinarak, akustik kaplamali
VAV terminal Unitesine ait gévdeden yayilan
gurdltundn A-agirlikli ses basinci seviyesi

Tum ses basinci seviyelerinde 20 puPa temel alinir.

T ROZ®TECHNIK

Giriltiiniin tanimi

SN

LPA

(@ Havadan yayilan guriltd

(2 Govdeden yayilan grdltd
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Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

H
V,
N

ava debileri

nom [M3/N] ve [I/s]
ominal hava debisi (%100)

Bu deger urun tipine ve nominal élguye baghdir.

Degerler internette ve teknik brogurlerde
yayinlanmig olup Easy Product Finder tasarim
yaziliminda bulunmaktadir.

Yizdeleri hesaplamakta kullanilan referans
deger (6rnegin, Vs)

VAV terminal Unitesine ait ayarlama araligi ve
maksimum hava debisi referans degerinin st
siniri

Vmin Unite [mslh] ve [|/S]
Teknik agidan olasi en disik hava debisi

Bu deger uruin tipine, nominal dl¢lye ve kontrol
bilesenine (eklenti elemani) baghdir.

Degerler Easy Product Finder tasarim
yaziliminda kaydedilmistir.

VAV terminal Unitesi icin ayarlama araligi ve
minimum hava debisi referans degerin alt siniri
Kontroldre bagli olarak, V., snie NN altindaki
referans degerler (V,,, sifira esitse) kararsiz
kontrole ya da kapanmaya yol agabilir.

V maks [M3/h] ve [I/s]
Musteriler tarafindan ayarlanabilen VAV terminal

i

— Vs Sadece V., degerinden dislik veya buna

nitesi i¢in calisma araliginin Gst siniri

esit olabilir.

— Hava debisi kontrolorlerine (tipik olarak

kullanilan) analog sinyalizasyon durumunda
ayarlanan maksimum deger (V) maksimum
referans deger sinyaline (10 V) ayriimigtir

(6zelliklerine bakiniz).

Referans deger sinyalinin ézelligi

Vin [M3/h] ve [I/s]

Musteriler tarafindan ayarlanabilen VAV terminal

Unitesi icin ¢calisma arali@inin alt sinir

— Viin Vinaks degerinden diisiik veya buna esit
olmalidir.

- V., degerini V..., unie degerinden daha distige
ayarlamayin aksi takdirde kontrol kararsiz hale
gelebilir ve damper klapesi kapanabilir.

- V., sifira esit olabilir.

— Hava debisi kontrolérlerine (tipik olarak
kullanilan) analog sinyalizasyon durumunda
ayarlanan minimum deger (V,,;,) minimum
referans deger sinyaline (0 veya 2 V) ayrilmistir
(6zelliklerine bakiniz).

V [m®3/h] ve [I/s]
Hava debisi

AV [z %]
Referans degere gére hava debisi toleransi

AV, ear [= %]
Cift kanalli terminal Unitelerinin sicak hava
debisine ait hava debisi toleransi

Gercek (geri besleme) deger sinyalinin
ozelligi

V, o (100%)

Volume flow ——»
\

Setpoint value signal ———»
@®»o0-10VDC
®2-10VDC

V. (100%)

2 ©

] (o]

= [

o o

5 2

o =]

> 5]

n

0 2 i0vDC
Actual value signal U5 —

@®»0-10VDC
®2-10VDC
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Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

Fark basinci

Ap, [Pa]
Statik fark basinci

Apst min [Pa]

Statik fark basinci, minimum

— Akig direncinden (sensor tipleri, damper
mekanizmasi) dolayr damper klapesi agik
oldugunda statik minimum fark basinci, VAV
terminal Unitesinin basing kaybina esittir.

— VAV terminal Unitesindeki basing ¢ok dugukse
damper klapesi agik olmadiginda bile referans
deger hava debisi elde edilemeyebilir.

— Bu, kanal sisteminin tasarlanmasindan ve hiz

kontroli iceren fanin siniflandinimasinda énemli

bir faktérdur.

— Tum galisma kosullari ve tim terminal Uniteleri
icin yeterli kanal basinci temin edilmelidir ve
bunu elde etmek igin hiz kontroline yonelik
noktalar ve 6lciim noktalar buna gére secilmis
olmalidir.

Statik fark basinci

Ap

st

Konstriiksiyon Galvanizli celik sac

— Galvanizli ¢elik sacdan yapilmis gévde

— Urdin tipin igin belirtildigi Gizere hava akisiyla
temas eden parcalar

— Montaj elemanlar veya kapaklar gibi disaridaki
parcalar genellikle galvanizli ¢elik sacdan

yapilmigtir.

Toz boya kapli ylizey (P1)

— Godvde, gimus rengi (RAL 7001) toz boya kapli
galvanizli ¢elik sacdan yapilmistir.

— Hava akisiyla temas eden parcalar toz boya
kapldir ya da plastikten yapilmigtir.

- Uretimden dolayi hava akisiyla temas eden
bazi parcalar paslanmaz celik, aliminyum veya
toz boya kapli olabilir.

— Montaj elemanlari veya kapaklar gibi disaridaki
parcalar genellikle galvanizli celik sacdan
yapilmigtir.

02/2016 = DE/tr TROZ “tecunik

Paslanmaz celik (A2)

— Govde 1.4201 paslanmaz gelikten yapilmistir.

— Hava akisiyla temas eden pargalar toz boya
kaplidir ya da paslanmaz ¢elikten yapilimistir.

— Montaj elemanlari veya kapaklar gibi disaridaki
parcgalar genellikle galvanizli gelik sacdan
yapilmigtir.
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Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

Hizli se¢im boyutlandirma
tablolar, hem havadan
yayilan gurultd hem de
gbvdeden yayilan gurulti
icin bir odada istenebilen
ses basinci seviyelerini
g0Ostermektedir. Belirli bir
hava debisi ve fark basinci
icin, bir odadaki ses
basinci seviyesi, Urlnlerin
ses gucu seviyesinden ve
sahadaki yutum ve
yalitimdan kaynaklanir.
Genel olarak kabul edilen
yutum ve yalitim degerleri
bulunmaktadir.

Kanal sistemi boyunca
havanin dagilimi, yén
degistirmeler, son
yansima ve odanin ses
yutumu gibi etkilerin hepsi
havadan yayilan
gUrdltinln ses basinci
seviyesini etkiler. Tavan
yalitimi ve odanin ses
yutumu, gévdeden yayilan
gUrdltinln ses basinci
seviyesini etkiler.

Akustik hizli segcime
yonelik diizeltme
degerleri

Kanal sistemindeki hava
dagitimina ait dizeltme
degerleri, herhangi bir
hava terminal Uinitesine
atanan difuzorlerin
sayisina baghdir. Sadece
bir difizér varsa
(varsayim: 140 I/s veya
500 m*/h), herhangi bir
dizeltmeye gerek yoktur.

Sistemin ses yutum
degerleri igin bir yon
degistirme (6rnegin,
difizérin plenum
kutusunun yatay
baglantisinda bulunan)
dikkate alinmistir. Plenum
kutusunun dikey
baglantisinda bu sistem
yutumu etkili degildir. Ek
dirsekler, ses basinci
seviyelerinin daha disik
olmasina yol agar.

K6-15-6

Havadan yayilan giiriiltiiniin ses basinci seviyesini azaltma

@ VAV terminal Unitesi @ Son yansima
(2 Kanal sistemi iginde dagitim ® Tavan yalitimi
(® Yon degistirme

Havadan yayilan giiriiltiiyii hesaplamak i¢in, kanal sistemindeki debi dagilima ait oktav
diizeltmesi

V [m®/h] 500 1000 1500 2000 2500 3000 4000 5000
[I/s] 140 280 420 550 700 840 1100 1400
[dB] 0 3 5 6 7 8 9 10

Havadan yayilan giiriiltiiniin hesaplanmasi icin VDI 2081'e gére oktav basina sistem yutumu

63 | 125 | 250 | 500 | 1000 | 2000 | 4000 | 8000
Merkez frekans AL
[Hz]

dB
Yon degistirme 0 0 1 2 3 3 3 3
Son yansima 10 5 2 0 0 0 0 0

Odanin ses

AT 5 5 5 5 5 5 5 5

Nominal él¢t 250 igin son yansimaya dayanilarak hesaplanmistir.

Govdeden yayilan giriiltiiniin hesaplanmasi i¢in oktav diizeltmesi

63 | 125 | 250 | 500 | 1000 | 2000 4000 8000
Merkez frekans AL
[Hz]
dB
Tavan yalitimi 4 4 4 4 4 4 4 4
Odanin ses
yalitimi 5 5 5) 5 5) 5 5 5)
TROZ “technik 02/2016 — DE/tr



Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

Olciiler

Havadan yayilan
gurultt ve gévdeden
yayilan gurultiye ait
akustik veriler,

EN ISO 5135'e gore
belirlenir. Tim
Slctmler,

EN ISO 3741'e uygun
bir yankilama odasinda

yapilrr.

02/2016 — DE/tr

Havadan yayilan giiriltiiniin él¢iilmesi

v Bp,, Q
® b
@ Yankilama odasi @ Fan
(@ VAV terminal Unitesi ® Susturucu

® Mikrofon

Belirttigimiz havadan yayilan guriltiye ait ses basinci seviyeleri Lp, bir yankilama odasinin icindeki
Olctimlere dayanmaktadir. Ses basinci Ly batlin frekans aralidi igin élgulir. Sistem yutumu ve A-agirlikli
dahil 6lgumlerin degerlendiriimesi ses basinci seviyesine Ly, neden olur.

Govdeden yayilan giiriiltiiniin él¢iilmesi

@
@ ®
| | | ? @
~—/
l N
v Bp, Q

® L

@ Yankilama odasi @ Fan

(@ VAV terminal Unitesi (®) Susturucu

® Mikrofon

Belirttigimiz gévdeden yayilan guriltliye ait ses basinci seviyeleri Lp,, bir yankilama odasinin igindeki
6lcimlere dayanmaktadir. Ses basinci L, bitin frekans araligi igin 6l¢ulir. Sistem yutumu ve A-agirlikli
dahil élgiimlerin degerlendiriimesi ses basinci seviyesine Lp,, neden olur.
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Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

Bu katalogun
yardimiyla boyutlan-
dirma

Bu katalog, VAV terminal Uniteleri icin uygun hizli
secim boyutlandirma tablolarn saglar.

Tam nominal 6lguler icin havadan yayilan
gurdltiye ve gévdeden yayilan gurultiye ait ses
basinci seviyeleri belirtilmistir. ilaveten, genel
olarak kabul edilen yutum ve yalitim degerleri
bulunmaktadir.

Diger hava debileri ve fark basing¢larina ait
boyutlandirma verileri, Easy Product Finder
tasarim programini kullanarak hizli ve hassas bir
sekilde belirlenebilir.

Boyutlandirma 6rnegi

Easy Product Finder

Easy Product Finder,
projeye 6zgu verilerinizi
kullanarak trunleri
boyutlandirmanizi saglar.

Easy Product Finder
programini web sitemizde
bulabilirsiniz.

K6-15-8

Verilen bilgiler

V,aks = 280 I/s (1010 m3/h)

Apg =150 Pa

Odadaki gerekli ses basinci seviyesi 30 dB(A)

Hizli se¢im

TVZ-D/200

Havadan yayilan guriltl Ly, = 23 dB(A)
Govdeden yayilan girilti Lpys = 24 dB(A)

Odadaki ses basinci seviyesi = 27 dB(A)
(terminal Unitesi, odanin asma tavanina monte
edildigi icin logaritmik toplamdan sonra)

Bestedichiissel (Anklcken zum Andern) Schaldampler
o ) o) o
Regelomponents
Lultqualkat | )
Beliebsmedim |elebtrisch ~
Betriebsfunklion |stetig | analoge Ansteusrung VAY v
Ansteusiung [o-10v0c v/
SchoelBaufend [otne v/
Sicherheitsfunktion |ohne __v'
2]
L]
Regehung [BCOIVAV-Compact{0- 10VDC)/LMY-DZMP v @ Produktioto v
Vokrnu\_sllom Akustische Eingabedaten
variabel konstant | L, Stibmung ¢ 23 dB(a)
Vo £ |/ [54..6048) L, Absirahlung ¢ 31 dBja)
s 1010w/l (162 6048) bp, | 150/Pa  [100..1000}
“Vohmenstiom Regeigerst Akustische Ergebnisse
Fier Daten | LwStrd... |LwAbst...| De
Schaldimpler |ohne und mit =l -
e e e T =l .
von bz von bis Sticmunasaers.. Abstishigersusch g
¥ DYERIE NG O L. ] .- . c: B g®
TVasTS 200 W | us @ | us 18 3t 2
™ |20 | 216 | = 666 | nm 18 26 .
TV2eTS | 250 216 214 656 21 <15 % '°
o L .
63 135 250 500 K I 4K EK
jHz)
7 ®
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Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

Fonksiyon

02/2016 — DE/tr

Hava debisi kontrolii

Hava debisi, kapal bir devrede kontrol edilir.
Kontrolér, efektif basing dlgimiinden kaynaklanan
gercek (geri besleme) degeri transdlserden alir.
Cogu uygulama igin referans deger, bir oda
sicaklik kontrolériinden gelir. Kontrolér, gercek
(geri besleme) deger ile referans degeri
karsilastirir ve iki deger arasinda bir fark varsa
servomotorun komut sinyalini degistirir.

Kanal basin¢ degisikliklerin diizeltilmesi
Kontrolér, érnedin diger Unitelerde hava debisi
degisikliklerinden dolayi olugabilen kanal
basincindaki degisiklikleri tespit edip dlzeltir.
Bundan dolayi basin¢ degisiklikleri oda sicakligini
etkilemeyecektir.

Degisken hava debisi
Eger giris sinyali degisirse kontrolér, hava debisini

yeni referans degere ayarlar. Degisken hava debisi

araligi sinirhdir yani, bir minimum degeri ve bir
maksimum degeri vardir. Bu kontrol stratejisi,
Ornegin kanalin kapatiimasiyla manuel
olarakdevre digi birakilabilir (override).

Kontrol devresi

Ufleme/emis havasi izleme kontrolii

Bagimsiz odalar ve kapali ofis alanlarinda Gfleme
ve emis havasi debisi arasinda denge
saglanmalidir. Aksi takdirde, kapi araliklarinda
rahatsiz edici Islik sesleri ¢ikabilir ve kapilarin
acllmasi zor olabilir. Bu nedenle bir VAV
sisteminde emis havasi degisken kontrole sahip
olmalidir.

Ufleme havasi gercek degeri (cift kanalli terminal
Uniteleri icin sicak hava kontrolérindn gercek
deger sinyali), referans deger sinyali olarak emis
havasi kontrolére (yOnetilen: slave kontrolori)
sinyal olarak génderilir. Sonug olarak emis havasi
daima Ufleme havasini takip eder.

Kontrol semasi

0] &)
R
@ ®

@ Efektif basing transdtiseri
(2 Servomotor

(® Hava debisi kontrolori
@ Referans deger sinyali

Volume flow

Setpoint adjuster ————»
@ Ufleme havasi
(2 Emis havasi
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Degisken hava debisi kontroli — VARYCONTROL
Temel bilgiler ve tanimlar

Calisma modlari Tekil calistirma Yénetilen (slave) calismasi (yoneten: master)
- T -5 H=3-
i
Sabit deger Yoénetilen calismasi (y6netilen: slave)
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